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스테핑 모터 보드 매뉴얼 
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1. 제품사진 및 각 부분 설명 

 

<그림> 스테핑 모터 드라이버(LK-SMC) 

1.1 제품소개 

하드웨어 제작에 소요 되는 시간을 단축시켜 프로그래밍 연구 개발 및 학습 효과를 극대화 시켜주는 스테핑모터 

확장보드이다. 또한 당사 AVR, PIC, ARM 개발보드와 케이블을 이용하여 연결이 가능하며, 스테핑모터의 정회전, 

역회전 구동 및 속도제어 시 유용하게 사용할 수 있다. 
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<그림> AVR-ATmega128 DM보드와 연결하여 스테핑 모터를 구동하는 사진 

1.2 제품 특징  

- 소프트웨어적으로 4상(A, /A, B, /B)에 디지털 신호를 인가 하여 제어 가능 

- 정방향, 역방향으로 구동 및 속도 제어가 가능 

- 가변저항을 이용하여 모터 토크 제어가 가능 

- 유니폴라 구동 드라이버 

- 사용전압: 10V ~ 46V, 최대 전류: 3A 

- 차별화 된 엔지니어 기술지원(강의 자료 및 기본예제소스 제공) 
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1.3 제품 구성 

 

<그림> LK-SMC 구성도 

1.4 제품 외관 
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1.5 Input 커넥터(6pin 미니커넥터) 

 

1번 2번 3번 4번 5번 6번 

IN A IN /A IN B IN /B 5V GND 

<표> 8Pin 커넥터 핀 배치 

1.6 스테핑 모터 연결(납땜이 가능한 패드) 

 

1번 
2번 3번 4번 5번 6번 

OUT /B OUT B OUT /A OUT A ~46V ~46V 

<표> 6Pin 커넥터 핀 배치 

J1

BM06B-SRSS-TB

1
2
3
4
5
6

Step_/A

VCC

Step_A

GND

Step_B
Step_/B
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2. 스테핑 모터 구동 하기  

2.1 스테핑 모터란? 

스테핑모터는 외부의 DC전압 또는 전류를 모터의 각 상단자에 스위치방식으로 입력시켜 줌에 따라 

일정한 각도의 회전을 하는 모터이다. 따라서 이는 일종의 디지털 제어방식의 기기로서 일반적인 

아날로그 전원보다는 디지털 펄스(마이크로 컨트롤러)형식의 제어에 적합하다. 즉, 마이크로 컨트롤

러에서 발생시킨 디지털 펄스 1개에 1개 스텝에 해당하는 회전각만큼 정확한 회전운동을 하게 되

며, 입력펄스의 수와 단위시간당 펄스 입력속도에 정확히 비례하여 연속운동을 하게 된다.       

또한 스테핑모터는 크게 적층강판에 코일을 권선한 스테이터(고정자), 그리고 영구자석과 적층 강판

의 조합으로 만들어진 로터(회전자)로 이루어져 있다. 

2.2 스테핑 모터 특징 

- 피드백이 없어 제어가 단순하다. 

- 회전각의 오차가 정밀하다. 

- 컴퓨터 및 마이크로 컨트롤러 제어가 쉽다. 

- 모터에 브러시가 없어 신뢰성이 높다. 

- 특정 주파수에서 공진 및 진동현상이 발생된다. 

 

2.3 4상 모터의 1상 여자 구동 동작 

- 당사 AVR개발보드 및 스테핑 모터 확장보드, 스테핑 모터를 하드웨어적으로 연결 한다.  

- 마이크로 컨트롤러에서 스테핑 모터 구동을 위한 클럭(Step1, Step2, Step3, Step4)을 발생         

  시켜 스테핑 모터 확장보드에 입력 시킨다. 클럭 발생을 위한 예제 코드는 스테핑 모터 구동 

  예제소스를 참조하기로 한다.                              

- 스테핑 모터 확장보드에서는 스테핑 모터를 구동할 수 있는 전압, 전류를 증폭하여 스테핑  

  모터로 전달 한다. 

- 스테핑 모터는 입력된 클럭에 의해 A상, B상, /A, /B상에 신호가 전달 되며, 신호 입력에 의해  
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  전자석이 동작하여 축에 연결되어 있는 영구자석을 당기어 회전 하게 된다.  

2.4 4상 모터의 1상 여자 구동 방식 

        

위 그림은 1상 여자방식의 Motor의 동작 신호를 나타내며, 모터는 각 STEP당 90도씩 진행 시켜 

회전시킬 수 있다. 

2.5 4상 모터의 2상 여자 구동 방식 

 

위 그림은 2상 여자방식의 Motor의 동작 신호를 나타내며, 모터는 각 STEP당 90도씩 진행 시켜 

회전시킬 수 있습니다. 차이점은 토크를 좋게 하기 위해 2개의 코일을 동시에 동작시킨다는 것입

니다. 1상 여자에 비하면 전류가 많이 흐르는 단점이 있지만 정지상의 오버슈터나 언더슈터가 작고 
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과도 특성이 좋아진다.  

2.6 4상 모터의 1-2상 여자 구동 방식 

 

위 그림은 한 STEP 마다 45도씩 회전한다. 1-2상 여자가 앞에서 나온 구동 방법 중에서 가장 성능

이 좋다. 단점은 다른 여자방식과 같은 속도를 내려면 마이크로 컨트롤러에서 클럭을 2배로 만들

어야 한다. 
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3. Epilog 

 기술지원 및 주의사항 

- 기술문의는 LK임베디드 홈페이지문의: WWW.LKEMBEDDED.CO.KR 상담문의게시판을 통해 가능합니다. 

- 출고된 제품이 초기 파손되었거나 기능상 초기 하자가 있을 경우에는 교환 및 반품이 가능합니다. 

- 제품 하자 시 교환은 구입 후 7일 이내이며, 사용자 과실로 하자가 발생하였을 경우에는 수리비가 청구될 

  수 있고, A/S 기간은 6개월입니다. 

- 제품 구매 후 단순 변심으로 인한 교환 및 환불 요청은 불가하오니 이점 양해바랍니다. 

- 본 제품 상세페이지의 PCB 색상은 실제와 다를 수 있으며, 제품 성능개선을 위해 예고없이 변경될 수 

  있습니다. 

- LK임베디드 모든 제품에 DC전원공급 시 반드시 극성(+,-)를 확인 하시여 전원을 공급해주시고, 

 제품 정격전압을 꼭 지켜 주셔야 합니다. 만일 이를 어길 시에는 제품에 치명적인 오류 및 파손이 발생할 

 수 있으니 각별한 주의가 필요합니다. 

 

 감사의글 

LK임베디드 제품을 구입해 주셔서 감사합니다. 당사는 아두이노 AVR, PIC, ARM7(STM32F103)을 사용하시는 

고객님의 편의를 증진시키기 위해서, 마이컴 교육 및 신제품 연구개발을 위해서 항상 노력하고 있습니다. 

앞으로도 끊임없는 도전정신을 바탕으로 신제품개발, 완벽한 품질보증 체계확립, 대 고객 서비스를 통해 

고객의 마음을 편하게 하는데 정진할 것입니다. 

본 제품을 활용하여 마이컴 학습 및 제품개발에 큰 도움 되시기를 바랍니다. 

http://www.lkembedded.co.kr/

